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KIT DE BRAZO ROBOTICO

IMPORTANTE

Antes de utilizar el producto, lee cuidadosamente este manual para evitar cualquier mal funcionamiento.
La informacion presentada sirve Unicamente como referencia sobre el producto.

Consulta nuestra pagina web www.steren.com para obtener la version mas reciente de este manual.

EBPRECAUCIONES:

+ Se recomienda el uso de este producto para nifios mayores de 13 afos, bajo la supervision de un adulto.
+ NO es apto para menores de 3 afios; contiene piezas pequefias que pueden suponer riesgo de asfixia.

* Este aparato no se destina para utilizarse por personas (incluyendo nifios), cuyas capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
sean diferentes o estén reducidas, o carezcan de experiencia 0 conocimiento.

* Evita las caidas del equipo; podria causar dafios severos.

« Siempre utiliza un pafio seco y suave para limpiar las piezas.

ENSAMBLAR EL CONTROL REMOTO

HERRAMIENTAS NECESARIAS (NO INCLUIDAS)

Pinzas de corte Desarmador de cruz
» A A A
Placa de metal P Tornillo (3X10) P Tarjeta PC
Cant. Cant. 4 Cant.
N X, N N
5 piezas 9 piezas \ ; 1 pieza
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Inserta las piezas
A1, A2, A3, A4y A5
en la pieza B.
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Coloca y atornilla la
piezas By C.
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ENSAMBLAR EL BRAZO MECANICO

HERRAMIENTAS NECESARIAS (NO INCLUIDAS)

Pinzas de corte

Desarmador de cruz

4 Baterias tipo “D

» A A A
Motor (M4.M5)
Cant.
Naranja— ’ 2 piezas

Negro

roan
-~

A 0roa O CO e 0orge O 0/0,
Motor (M2.M3)
Cant.
Azul = - 2 piezas
é/ |— Negro

SV

0 d 0Sa

Motor (M1)
Cant.
Amarillo — - 1 pieza
§ ‘:59 ‘ , |— Negro




m Engrane 32/10T (Gris)

P Engrane 32/10T (Café)

PG Engrane 32T (Azul)

Cant. Cant. Cant.
% 10 piezas 5 piezas 5 piezas
Engrane 10T (Negro) m Engrane 10T (Blanco) m Eje redondo (2x20)
Cant. Cant. Cant.
4pi - . .
piezas PPN\ 1 pieza 9 piezas
N, A\
. . % ,
» o I ]
—] 20 —
1:1
IZLN Eje redondo (2x16) P Tornillo (2,3x7) P Tornillo (2,6x6)
Cant. Cant. Cant.
<
/ 1 pieza 5 piezas ‘T 11 piezas
——— — — =
— 16 — 2.3 2.6
1:1 1:1 1:1
KN Tornillo (2,6x10) HEN  Tornillo (2,6x6) P Tornillo (2,6x6_Negro)
Cant. Cant. Cant.
g¢7)
19 piezas \ / 12 piezas 10 piezas
_| |_ = _|2 6|_ _| |_
. 2.6
2.6
1:1 1:1 1:1
[ZEN  Tornillo (3x11) Tornillo (3x16) WZLN Tuerca
<o Cant. Cant. Cant.
DY
4 piezas 3 piezas ‘/ \, “ 16 piezas
S I+ Q
S
S 2 —
2
1:1 1:1




m Rondana #7{IN Terminal para bateria P Terminal para bateria

Cant. Cant. Cant.
( 3 piezas 1 pieza 1 pieza
I/!\ No conectes los cables al contacto eléctrico. )
m LED con cable m Esponja (Negra) m Clip para cable
Cant. Cant. Cant.
1 pieza 2 piezas 3 piezas

m Tarjeta PC
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ENSAMBLAJE

Realiza dos veces del paso 1 al paso 4, para obtener las piezas M4 y M5.

quIoca 4 tuercas P18 en la pieza Az.)
P18x4
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Arma el siguiente sistema
de engranes con las piezas
P4, P5, P6 y P7.

P9x2

quIoca el motor P1 )




Coloca la pieza A1 en el ensamble
anterior y atornilla. Asi obtendrés las
piezas M4 y M5.

Para obtener la pieza M3,
coloca 4 tuercas P18 en la
pieza A2.
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Arma el siguiente sistema
de engranes, con las
piezas P4, P5, P6 y P7.

P5(Café)




quloca el motor P2. )
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| siguiente ensamble es
para obtener la pieza M2.

1

Coloca 4 tuercas P18 en la

pieza A2.
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Arma el siguiente sistema
de engranes, con las
piezas P4, P5, P6 y P8.

P5(Café)

.........................................

..................................

MColoca el motor P2. )

Coloca la pieza A1 en el
ensamble  anterior vy
atornilla. Obtendras la
pieza M2.
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Las piezas M2, M3, M4 y

..................................................
.....................................................

M5 quedardn de la [ Azl
siguiente manera. M2 . '
Negro
Azul
M3 L =]
L Negro
— Naranja
— ]
M4
L Negro
I_ Naranja
M5 —
L Negro
Inserta 3 piezas B1 en la Coloca la pieza M5 en el
pieza D1. ensamble anterior.
B1x3
Negro
L-Naranja

1"




Coloca la terminal de
bateria P20 y P21. Pon
atencién en la polaridad
de las terminales.

IMPORTANTE
La protuberancia debe estar orientada hacia la bateria.

Acomoda los cables
de las terminales de
baterias.

Naranja A
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mmloca latapa F1y atornilla)

Coloca 4 baterias tipo
“D” como se muestra en
el siguiente diagrama

@ Se recomienda que el remplazo o retiro de las baterias
sea por un adulto o bajo supervision de uno.

@ Evita el contacto entre las terminales de las baterias
dentro del compartimento.

® No mezcles baterias usadas con baterias nuevas o de
diferentes tamanos.

® No mezcles entre baterias alcalinas, carbon-zinc y
baterias recargables.

@ Las baterias deben ser colocadas con la polaridad
correcta.

@ No intentes recargar baterias no-recargables.

® Remueve las baterias agotadas del compartimiento,
para evitar escurrimientos de estas.
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Coloca la pieza F7 en la
pieza D3. Posteriormente
coloca unarondana P19y

; S F7
atorn!lla con el ensamble I80° T
anterior. i1
T
Yo v¥
~—D3
T@— P14
&——p19

En la pieza M4
coloca la pieza F4.

Usa las rondanas x V

P19 y atornilla.
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oloca dos piezas E1 en las piezas M2 y M3. Posteriormente atornilla

2
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mUne las piezas F2 y F3 y sujétalas con tornillos al ensamble del paso anterior. )

inserta y atornilla en los
ensambles de los pasos 22 y

Coloca las tapas F7 en las
piezas E2. Posteriormente
24,
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Coloca dos ejes P9 y\
P10 en la pieza N1.
Posteriormente arma
el sistema de engranes
con las piezas P4, P5,
P6 y P7 como se
muestra en el siguiente

diagrama.

J

P10
P9

— N1

* P7(Negro)

<&l P4(Gris)
vY | MIIIIIIII|I|I|IIIIIIIII
D - Iulllllllllill [TIT1T
ﬂ | [T _l
P4
F’(5Café) - - (Gris)
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qmloca el motor P3 en el ensamble anterior. Posteriormente inserta la pieza F5. )

Amarillo

qmserta la pieza N2y atornilla.]
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Inserta las piezas N5 y N6 cuidando que estén a la misma distancia entre ambas. Para la pieza N5 ajusta con la pieza

N7 y atornilla. Para la pieza N6 sélo ajusta y atornilla.

J
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Coloca las piezas N7
y N8 en ambos
extremos del
ensamble anterior y
atornilla.

\

P17

— P17

Desprende el papel adherible de las piezas P23 y pégalas en las piezas N3 y N4.

Posteriormente coldcalas en el ensamble anterior y atornilla.

P23

=]0)

O=AN

P16
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QEnsambla la pieza B3 en la pieza del paso 25 y atornilla. j
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Ensambla las piezas F6 y A
F7, posteriormente atornilla
en el brazo mecanico. a ) i
/ fo
7 S H S
< : —

.............
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Ahora coloca la
pieza D2 y atornilla

E3

con conectores
rojo-negro, naranja
y negro-naranja en
la pieza P25 y
atornilla en el brazo
mecanico.

\
Inserta los cables

)

mColoca la tapa B2 y atornilla
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mnserta los conectores L, M1, M2, M3 y M4)

M1 >

W)
ye—
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MPega las piezas P24 y acomoda los cables para evitar enredos o rupturas.
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Finalmente asi es como quedara
ensamblado el brazo mecanico.

UNIR EL BRAZO MECANICO Y EL CONTROL REMOTO

Una vez terminado el ensamble del brazo mecanico, inserta el cable del control remoto como se muestra en la imagen.

AN X
X J\‘/.»« \
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FUNCIONAMIENTO

El botén M1 abre y cierra la tenaza. Los botones M2, M3 y M4 mueven el brazo mecanico. El botén M5 gira la base del brazo.
El interruptor ON/OFF sirve para encender o apagar el LED del brazo.

EN T € A4 o
TTHT DU HE THIIO N
<MIM2 M3 | [ 4]
T H R T
> I =

(Luz)
$ LIGHT
oer [T o
(Apagar) | (Encender)

<~
@

Rotacion de la base (1) Rotacion de la base (2) Luz de busqueda
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DIAGRAMAS ELECTRICOS
DIAGRAMA DEL CONTROL REMOTO

+ ]

5

M1 SW M2 sSwW M3 SW M4 SW M5 SW LUZ SW
00— o—

11

DIAGRAMA DEL BRAZO MECANICO

i
I

|

o

1 M1 M2 M3 M4 M5
3V —Y - + R +

) LED
BATERIA JBATERIA 4
N

GND

—

ESPECIFICACIONES

Abertura maxima de la tenaza: 1,77 pulgadas
Movimiento vertical de la tenaza: 120°

Movimiento vertical de la parte superior del brazo: 120°
Movimiento vertical de la parte inferior del brazo: 180°
Movimiento horizontal de la base del brazo: 270°
Alimentacién: 6 Vcc (4 pilas tipo D)
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